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手避機器人 (Uarm Avoidance Robot)

專題簡介
本專題之 DaNi 機器人有三種模式，全自動、 
半自動及全手動避障功能。機器人上方，加裝  
URAM 和網路攝影機，使機器人能發揮更多效用。

機器人簡介
DaNi 機器人核心為 sbRIO-9602，及超音波感測器 
以此來判斷與障礙物之間的距離。 URAM 則是扮演 
手臂的角色，讓此機器人能有更豐富的功能。
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